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SPINNING PROJECTILES

TECHNOLOGY:

The aim of the work is to develop a system which will facilitate projectile
navigation during flight. The system will predict the trajectory of the projectile
on the basis of information about the changes in the surrounding, such as
light or temperature. For this purpose, a set of cheap sensors will be used to
record various types of radiation.

APPLICATIONS:

The technology allows the improvement of precision of projectile navigation,
especially those using gyroscopes (inertial navigation), which with time may
lose precision. The systems helps correct such mistakes, which is especially
important when satellite navigation cannot be relied on.

ADVANTAGES:

Thanks to the developed system, the projectiles will determine their location
even when the GPS signal is disturbed or blocked. There is a possibility of
integration with an onboard computer using Al algorithms, which will allow
more precise navigation.
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MODUL WSPARCIA NAWIGACJI INERCJALNEJ WIRUJACYCH

POCISKOW RAKIETOWYCH

TECHNOLOGIA:

Celem prac jest stworzenie systemu, ktory pomoze rakietom w nawigacji
podczas lotu. System bedzie przewidywat trase rakiety na podstawie
informacji o zmianach w otoczeniu, takich jak Swiatto czy temperatura.
Postuzy do tego zestaw niedrogich czujnikéw, ktére beda rejestrowac rézne
rodzaje promieniowania.

ZASTOSOWANIE:

Technologia pozwala na poprawe doktadnosci nawigacji rakiet, szczegélnie
tych wykorzystujacych zyroskopy (nawigacja inercyjna), ktére z czasem moga
traci¢ doktadnosé. System pomaga korygowac te btedy, co jest szczegblnie
wazne, gdy nie mozna polegac na nawigacji satelitarnej.

KORZYSCI:

Dzieki opracowanemu systemowi, rakiety beda mogty doktadnie okresli¢
swoje potozenie nawet wtedy, gdy sygnat GPS zostanie zaktdcony lub
zablokowany. Istnieje mozliwo$¢ integracji z komputerem poktadowym
korzystajgcym z algorytmdéw sztucznej inteligencji, co pozwoli na
doktadniejsza nawigacje.
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